TEMAS

Sesion 5.1
OBJETIVO:
Aprender el concepto de grupo espacial y conocer el significado del simbolo.
MATERIAL.:

Lapicero, goma de borrar, folios o libreta de trabajo, papel cebolla, regla, cartabén, escuadra,
transportador de angulos, calculadora.

ACTUACION:

1*) Obtener el grupo espacial plano correspondiente de la Figura 1. Se trata de dibujos periddicos en los
que aparecen representados los elementos de simetria: puntos de rotaciéon binario @H®, ternario
A cuaternario [ y senario @ respectivamente y lineas de reflexion (
(= = =)

Las pautas a seguir son las siguientes:

1*) Reconocer los elementos de simetria del diagrama correspondiente teniendo en cuenta los
simbolos especificados en la actuacion 1%).

2%) Dibujar la celda teniendo en cuenta que los vértices de la misma serdn puntos de rotacion de
maxima simetria, equivalentes. En el caso de no existir puntos de rotacion superior a los monarios,

) y de deslizamiento

se eligiran éstos como los vértices de la celda y las aristas coincidirdn con lineas de simetria, si
existen.
3%) Seleccionar el vértice superior izquierdo de la celda como origen. Seleccionar la traslacion de ese

vértice al equivalente hacia abajo como parametro de celda a y hacia el vértice de la derecha como
parametro de celda b.

4*) Obtener el tipo de red plana en funcién de las relaciones entre los pardmetros @ y D y el angulo y
entre ellos, usando la Tabla 1.

\ Red H Parametros de red \
‘Oblicua H azb Hy #90° ‘
‘Cuadrada H a=b Hy =90° ‘
‘Rectangular H azb Hy =90° ‘
‘Hexagonal H a=b Hy =60°6 120° ‘
[Rombica [ a=b |ly#90°,60°6 120° |

Tabla 1

2%) Obtener el simbolo del grupo espacial teniendo en cuenta que en primer lugar se expresa el tipo de red
plana (p si es primitiva y ¢ si es centrada) seguido por uno, dos o tres caracteres, segun las direcciones
de simetria de la Tabla 2. Cada caracter se representa por el simbolo del elemento de simetria asociado
a la direccion de simetria correspondiente, considerando que los elementos de simetria en los que hay
que fijarse primero son los puntos de rotacion de maxima simetria, asociados a la direccidon primaria y
en segundo lugar en lineas de simetria (de reflexion o de deslizamiento) si las hay, que seran
perpendiculares a las direcciones de simetria secundarias y/o terciarias.



Redes

Direcciones de simetria

Oblicua

Rectangular

Cuadrada

Hexagonal

Punto de rotacion

en el plano

Secundarias Terciarias
[10] [01]

[10][01] [11] [11]
[10] [01] [11] [11] [12][21]

Tabla 1.- Direcciones de simetria en funcion del tipo de red.
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Figura 1

3") Visualizacién de grupos espaciales planos y ejemplos de simbolos dentro del apartado Material de
clase: Contenidos en linea de Cristalografia o Material para instalar en el PC o en el portatil (Tema 5, apartado

5.5,5.7).




