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CX) 1.1 CONJUNTOS NUMERICOS

Los Numeros Naturales N={1, 2, 3,---}

Los Niumeros Enteros 7Z-=1{..,-3,-2,-1,0,1,2,3,---

Los Numeros Racionales Q
% en donde m v n son nimeros enteros, siendo n # 0

Los Numeros Reales R

r st x>0
—x s1 x <0

Valor absoluto  |r| = {

Los Niimeros Complejos



o0 1.2 TOPOLOGIAen R

Intervalos en R .

Intervalo abierto (a,b) = {xr € R/a <z < b}
Intervalo cerrado la,b] ={xr € R/a < x < b}
Intervalo semiabierto (a,b] ={r € R/a <x < b}
Intervalo semiabierto |[a,b) ={z € R/a <x < b}

Entorno en R _

Ulx) (x —r,x+7)



o0 1.2 TOPOLOGIAen R

Punto interior, punto exterior y punto frontera

Punto adherente y punto de acumulacion

adh(A) o A U(x)NA#0D
ac(A) o A’ (U(x) —{z})NA £



1.3 DEFINICIONES PREVIAS

e FUNCION PAR e IMPAR

i) [ es par si f(—x) = f(x), Vo e A.
ii) [ es impar si f(—x)=—f(x),Vo e A

by y=x’ by oy

f(-x\ / Jix) / Jx)

X X X

* 0 X ’ 0 X ]
f(—x/




1.3 DEFINICIONES PREVIAS
FUNCION INVERSA

v=f(x)
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1.3 DEFINICIONES PREVIAS
FUNCIONES TRIGONOMETRICAS y sus INVERSAS

sen?z +cos?x =1
sen(x & y) =senx cosy &£ cos rseny
cos(x £y) = cosxcosy F senxseny
t{} x -+ t{} j{
tg(z T y) =
J_:F t{} T t{} Y
e o) ) ) -
1 +tg” x =sec* o ‘ 5 1l — cos2zx
SeN 2r = 2Sen x cos 1) sen 9
- ) ) ) ’ ST s '-} Iy
CcOsS 2 = COS” T — Sen- & N o lHcosiz
- ]) cos”x = -
2tox 2
i = o™ =
toe2x = ..
= 1 —tg=a
L)



1.3 DEFINICIONES PREVIAS
FUNCIONES TRIGONOMETRICAS y sus INVERSAS
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Yy =Ccosx Yy — arccos r



1.3 DEFINICIONES PREVIAS
FUNCIONES TRIGONOMETRICAS y sus INVERSAS

—7t/2i

v =

y=tgx Yy = arctgx



1.3 DEFINICIONES PREVIAS
FUNCIONES HIPERBOLICAS y sus INVERSAS

shx =

chax =



1.3 DEFINICIONES PREVIAS

o0 y
FUNCIONES HIPERBOLICAS y sus INVERSAS

a) ch®z —sh*z =1
b) Hh(l + y) =shxchy +chashy
¢) ch(z+y)=chaxchytshaxshy

tha +thy
d) th(z £y) = Il £thathy

a’) 1 —th® 2 = sech” a , ch2r — 1

b') sh2x =2shxchx e) sh”a = 5

¢’) ch2x =ch’z +sh® O h2 g — ch2x + 1
q ) 2thx ) ch”x = )

d’) th2zx =

1 +th®a



1.3 DEFINICIONES PREVIAS
FUNCIONES HIPERBOLICAS y sus INVERSAS
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