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Deteccion de un cuerpo denso mediante el método gravimétrico

1. Esquema del problema y deduccién del modelo
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Componente vertical de la fuerza gravitatoria f, generada por una masa m.

La componente vertical de la fuerza gravitatoria por unidad de masa, f,, medida en la

posicidon x es:
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donde G es la constante de gravedad, d es la profundidad a la que se encuentra el
cuerpo denso que genera la anomalia, m es la masa del cuerpo denso, x es la
coordenada del punto de observacién el que se mide la gravedad y s es la coordenada del

cuerpo denso, respecto del mismo sistema de referencia local.

2. Modelo con densidad no constante

El modelo matematico que rige el problema gravimétrico unidimensional cuando la

densidad no es constante es el siguiente:
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dondep(x) es la funcién de densidad del cuerpo denso y que es desconocida, y [a,b]

son los limites del cuerpo.

En nuestro caso la anomalia de densidad esta localizada en el intervalo [—3,6] metros

respecto de un sistema de referencia local, a una profundidad de 2 metros y la funcién
de densidad es constante de valor 2 kg/mz. Se ha utilizado una formula de cuadratura
para calcular la integral (1), con puntos equidistantes y el intervalo de los puntos de

medicion es [-10,10].



