1 Conversion de LPC a PARCOR (Step-down)

Dados los coeficientes ay , donde & indica el nimero de coeficiente y M el orden del
filtro LPC que se ha usado, el algoritmo step-down calcula los coeficientes LPC de
ordenes inferiores, y de éstos calcula los coeficientes PARCOR, P;. El algoritmo es el
siguiente:
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2 Conversion de PARCOR a LPC (Step-up)

Dados los coeficientes Py, donde k indica el niimero de coeficiente, el algoritmo step-
up calcula los coeficientes LPC de 6rdenes desde el 1 hasta el M, siendo éstos los
necesarios. El algoritmo es el siguiente:

app =1

form=1:M
aom =1
Ami1m =0
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fori=1:m
Aim = Aim-1 + Pm * p—im—1
end

end



